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PUNTO LIUCE A PARETE

INTERRUTTORE

RELE'

PRESA 10-16A

PRESA TELEFONO DATI

QUADRO ELETTRICO

POZZETTO CON PICCHETTO
DI MESSA A TERRA

ESTRATTORE

PUNTO LUCE SOSPESO

SENSORE DI PRESENZA

RACK TRASMISSIONE DATI

PUNTO DI ALIMENTAZIONE FM

TRECCIA IN RAME NUDO

1 O K

AREE DA COMPLETARE CON
SUCCESSIVO STRALCIO DI COMPLETAMENTO

ILLUMINAZIONE DI SICUREZZA

SIRENA AUTOALIMENTATA

TELECAMERA

SENSORI DI MOVIMENTO

DISPLAY ALLARME

CAVIDOTTO CORRUGATO IN PE DOPPIA CAMERA
ILLUMINAZIONE E FEM D=40/63MM

TUBO IN PLASTICA RK 20

CASSETTA DI DERIVAZIONE FEM E ILL

CAVIDOTTO CORRUGATO IN PE DOPPIA CAMERA
BR E TRASMISSIONE DATI D=40MM

TUBO IN PLASTICA FK15 SOTTOTRACCIA

TUBO IN PLASTICA RK15 A VISTA

PIANTA PRIMO PIANO

STRALCIO FUNZIONALE

REGIONE SICILIANA
ISTITUTO SPERIMENTALE ZOOTECNICO PER LA SICILIA

VIA ROCCAZZO 85 - 90136 PALERMO

PROGETTO DI RECUPERO DELLA STALLA STORICA NEL FONDO LUPARELLO
DI PALERMO NELLAMBITO DELLA REALIZZAZIONE DI UN
ISTITUTO DI PRECLINICA E MOLECULAR IMAGING
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